I.2. Ismeretkorok/tantargyi programok, tantargyleir asok
(a tantervi tAblazatban szerepiinden tanegyséd)

Az ismeretkdr: Mechatronikai (73)
Kredittartomanya (max. 12 kr.)35

Tantargyai: 1) Mechatronika alapjai (8) Mechatronikai eszk6zok (érzék&l beavatkozok
motorok) (4) 3) Robotok és Robottechnika (6), 4) Kiberfizikaindszerek (6), 5
Mechatronikai csoportprojekt (15)

(1) Tantargy neve: Mechatronikai eszkozok (érzéldd beavatkozok| kreditértéke: 4
motorok)

A tantargybesorolasakotelezs

A tanéra’ tipusa: ea / szem. / gyak/ konz. égraszama (2+2)*14=56 az adotfélévben
(ha nem (csak) magyarul oktatjak a targyat, akkoayalve angol)
Az adott ismeret atadasaban alkalmazawogébbi (sajatod madok, jellemzik? (ha vannak)-

A szamonkérésmadja (koll. / gyj / egyéb): Gyakorlati jegy
Az ismeretelletirzésben alkalmazanddvabbi (sajatod modok* (ha vannak) mérési jegydikonyv

A tantargytantervi helye (hanyadik félév): 4
Elétanulmanyi feltételekha vannak) Elektrotechnika (MK3ELTERG6RX17)

Tantargy-leiras: az elsajatitandismeretanyag tomor, ugyanakkor informalé leirdsa

Az érzékebk és beavatkozok fajtdi, a méréndmennyiségek kategoriai, a jelado statikus
karakterisztikai. Erzékélrendszerek jellegzetes alkalmazasi teriiletei. Mdfymérsékletek mérésére
szolgalé szenzorok megismerése (részsugarzsnidszsugarzasntér pirométerek). Kulénbdz
elven alapulé szintmérérzékebk megismerése (termikus, Uszés, mikrohullamu, flaqggtos, stb)
Kulénbd® elven alapuld aramlasérzéldel megismerése (indukcids, tomegtehetetlensédi, elv

kalorimetrikus, ultrahangos,oéliezetéses, stb). Kulonb®zlven alapulé kinematikai mennyiségek

mérése: tavolsag, sebesség, gyorsulas, rezgésatBeadk szerepe. BeavatkozOk csoportositasa.
Pneumatikus veégrehajtok, szelepek, tolozarak ésrehégok. Piezoelektromos aktuatorok.
Magneskapcsolok és villamos érintkkzT6rpemotorok.

A 2-5 legfontosablixdteled, illetve ajanlottirodalom (jegyzet, tankdnyv) felsorolasa bibliografiai
adatokkal (szefg cim, kiadas adatai, (esetleg oldalak), ISBN)

1. Lambert Miklés: Szenzorok-elmélet és gyakorlatestvMarketing Bt, Budapest 2009, ISBN
978-963-87401-1-3

2. Dr. Olah Ferenc- Dr. R6zsa Gabor: Automatikai @émek, Universitas Kft. Gy, 2008

3. Hegedis Zoltan: Ipari rendszertechnika I.: Erzé#elvégrehajtoszervek, vezérlések, Kecskeméti
Foiskola Gépipari és Automatizalasitigzaki FBiskolai Kar, 2005

! Nftv. 108. §37.tanéra a tantervben meghatarozott tanulmanyi kovetelrakngljesitéséhez az oktatd személyes
kdzremikddését igényl foglalkozas (eladas, szeminarium, gyakorlat, konzultacid), amedydétartama legaldbb
negyvenot, legfeljebb hatvan perc.

% pl. esetismertetések, szerepjaték, tematikus préziék stb.

% pl. folyamatos szamonkérés, évkozi beszamold

“ pl. esettanulmanyok, témakidolgozasok, dolgozagekzék, iizleti, szervezési tervek stb. bekérése



Azoknak azeléirt szakmai kompetenciaknak, kompetenci-elemeknel (tudas, képessésgth., KKK 7.
pon) a felsorolasaamelyek kialakitasahoz a tantargy jelleméen, érdemben hozzajéarul

a) tudasa

b) képességei

Ismeri a mechatronikai, elektromechanikai, inforikeit mozgasszabalyozasi rendszereket,
szenzorokat és aktuatorokat, valamint azok szetikeggségeit, alapvétmikodésuket mind
gépészeti, mind elektrotechnikai, mind iranyitastekai megkozelitésib.

Ismeri az alapvétmechatronikai tervezési elveket, moédszereket beéii a gépészeti és
finommechanikai konstrukciok, valamint az analégliggtalis aramkorok tervezésének alapjai
Ismeri a szamitdgépes iranyitas, mérésadgtep; beagyazott rendszerek, optikai érzékelés,
képfeldolgozas eszkdzeit, részegységeit, alépeetezési és programozasi modszereit.

Képes értelmezni és jellemezni a mechatronikaisesetk szerkezeti egységeinek, elemeinel
felépitését, rkodését, az alkalmazott rendszerelemek kialakitgskapcsolatat mind gépésze
mind elektrotechnikai, mind iranyitastechnikai mépiditésiol.

Alkalmazza a mechatronikai rendszerek Uzemeltegzsédpcsolddo fiszaki ebirdsokat, az
intelligens gépek, mechatronikai berendezésekibisdhak, tzemeltetésének elveit gépészet
elektrotechnikai, iranyitastechnikai megkozelitédgyarant, és atlatja azok gazdasagossagi
Osszefliggéseit.

Tantargy felelése(név, beosztas, tud. fokogddr. Téth Janos PhD, egyetemi docens,

Tantargy oktatdsaba bevont oktatd(k),ha van(nakinév, beosztas, tud. fokogat
Sarvajcz- Ban6czy Emese, tanarsegéd

=



hét elgadas [ gyakorlat:
1. Regisztraciés hét
2. Szenzorok definicidja, felosztasa, jelétalakﬂtc'ilj . . .
,, : . Itrahang tavolsagszenzor alkalmazasa
fébb hibaforrisai
3. Statikus és dinamikus szenzorkarakterisztik aﬁ . .
N ; . N Yyomasszenzor alkalmazasa
kérnyezeti hatasok a karakterisztikara
4, Helyzetérzékél szenzorok Szinérzékehlkalmazasa
5. Szintérzékeélk Szintérzékdi alkalmazasa
6. Aramlasérzékélszenzorok Hémérséklet és paratartalom érzékelkalmazasa
7. Magas timérsékletek mérése (termografia) Gazérzehtdalmazasa
8. rajzhét a tanév itheosztasatol fliiggn
9. ggmal érzékeélk: paratartalom, gazérzéekel Fényérzékel szenzor alkalmazéasa
10. | Kinematikai mennyiségek mérése Gyorsulasmét szenzor alkalmazasa
11. | E® és nyomaték mérés Vibracids szenzor alkalmazasa
12. tzggvatkozok szerepe, beavatkozok csoportoaNET Mechatronikai szenzorkészlet megismeréseg
13, | Elektromechanikus beavatkozok: egyenarem@NET HVAC készlet megismerése
motorok, valtakozé aramud motorok, lineafis
motorok, Iépteimotorok, térpemotorok
14. | Piezoelektromos beavatkozok, magnetostrikg¢i@NET DC motor készlet megismerése
beavatkozdk, magnetohidrodinamikai beavatko-
z0k, emlékedfémes beavatkozok
15 rajzhét a tanév itheosztasatél fuggn

Az alairas és vizsgara bocsatas kilénleges fidiéte
Részvétel a gyakorlatokon a TVSbieasai szerint. A mérési jegykdnyvek hataridre torté elkészi-

tése.

Teljesitményértékelés:

Elméleti részBl irt zarthelyi és mérési jegykdnyvek alapjan.




